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ridici system
pro slunecni a pohledove clony
v komercnich budovach




animeo Compact

Ridici systtm SOMFY animeo Compact piedstavuje novou generaci Fidicich
systémdu, ktera uzivateli poskytuje bohaté moznosti pfi fizeni tepelného a svételného

hospodarstvi komercnich budov jako jsou administrativné-obchodni ¢i kulturni centra,
nemocnice, Skoly atd.

Charakteristika systemu

Ridici systém animeo Compact umoziuje pfistupovat k fizeni vdech prvk( fasady
komplexné. Diky tomuto komplexnimu pfistupu lze dosahnout nejen vyraznych
energetickych uspor pfi vytapéni &i klimatizaci vnitfnich prostor, ale také dosahnout
snizeni dal8ich provoznich nakladu (osvétleni, udrzba, ...).

Co je vSak neméné dulezité, umoznuje vytvofit uvnitf budovy pfirozené a pfijemné
prostfedi. Diky efektivnimu centralnimu ovladani sluneénich a pohledovych clon
udrzuje vnitfni teplotu a pfirozené osvétleni a tim snizuje unavu, vyvolanou okolnimi
podminkami. Kazdému uzivateli umozniuje pFizplsobit si centralné nastavenou
konfiguraci pomoci lokalniho ovladace pfesné podle svych osobnich potieb Ci
pozadavku.

Flexibilita systému umoznuje jak uzivateli, tak investorovi zvolit tu nejvyhodnéjsi
variantu konfigurace a také ji kdykoli snadno a s minimalnimi zasahy (napf. do
kabelaze) zménit.

Vlastnosti systemu

animeo Compact je centralizovany fFidici systém, uréeny pro fizeni slunecnich a
pohledovych clon v malych a stfednich komercnich budovach. PogateCni konfiguraci
systému a jeho provozni ovladani Ize provést bud z ovladaciho panelu s grafickym
LCD displejem, nebo z PC s instalovanym obsluznym programem. Trvalé pfipojeni
systému animeo Compact k ovladacimu panelu nebo k PC sice neni nutné (systém
pracuje autonomné), zvySuje vSak vyrazné komfort obsluhy. Sprava budovy
(obsluha) na displeji vidi aktualni stav systému i parametry okolniho prostfedi a mize
zadavat ru€ni povely.

animeo Compact dovoluje rozdélit budovu az na 4 nezavislé zény. Parametry
systému Ize nastavit nezavisle pro kazdou z6nu. V kazdé z6né mize byt zapojeno az
100 fidicich jednotek pohon(, z nichz kazda umoznuje Fidit az 4 pohony. Celkem je
tedy mozné Fidit az 1 600 pohonu.

animeo Compact nabizi dva provozni rezimy:

e automaticky - funkce systému jsou zaméfeny na usporu energie a vytvoreni
pfijemného vnitfniho prostredi. Slunec¢ni clony v lété zabranuji
nadmérnému otepleni vnitfnich prostor, v zimé naopak
umoznuji vyuzit energii slunec¢niho svitu k podpofe vytapéni
budovy.

e uzZivatelsky - systém je také Fizen centralnimi povely jako v pfedchozim
pfipadé, ale kazdy uzivatel ma moznost nastaveni ,svého"
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animeo Compact

zafizeni korigovat mistnim ovladaCem. Jakmile tuto korekci
provede, dalSi automatické povely vyjma havarijnich jsou
ignorovany. Navrat do automatického rezimu je mozné zadat
pro celou budovu v libovolné zvoleném ¢asovém okamziku.

animeo Compact dale umozniuje vyuzivat fadu vyspélych funkci a moznosti:

e pro kazdou zonu lIze libovolné pfifadit Cidla a nastavit parametry

e pro kazdou zénu samostatné lze zadat mezipolohu, kterou pak lze vyvolat
manualné povelem z obrazovky fidiciho pocCitace nebo z ovladaciho panelu

e pro kazdou zénu je k dispozici ¢asovac€, umoznujici zadat pro kazdou zénu
nezavisle dva &asy pro povely NAHORU a dva pro povely DOLU

e pro kazdou zénu samostatné Ize urcit polohu, do které clony najedou pfi
splnéni podminek pro funkci slunecni automatiky, v pfipadé zaluzii Ize nastavit
také uhel naklopeni lamel

e hardwarové zamky zén, pouzitelné napf. pfi Cisténi a udrzbé fasady

e hardwarové pfipojené centralni tlaCitko pro centralni povel celé budovy, Ize
vyuzit i pro funkci zamku celé budovy

e moznost doplnéni fidicich jednotek pohonid (MoCo - Motor Controller)
modulem radiového (pfip. infraterveného) dalkového ovladani

e vstup prioritniho poplachu (napf. od EPS) s volitelnou koncovou polohou, do
které v pfipadé aktivace tohoto vstupu maji clony najet

Prvky systému

Outside Sensor Box | # Compact Sensor Inside Sensor Box
/ ovladace / zamky z6n

i
| nebo

roo 0 Gy ==
{,, !’ R ———————
S [l
Compact Software Building Controller Centralni povel / zamek budovy

fizeni az 4 zon

e

L
Motor Controller Lokalni dalkové ovladani -
fizeni az 4 pohont volitelné
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animeo Compact

Compact Building Controller (Compact BuCo)

“ v

Compact BuCo je ,mozkem* fidiciho systému

animeo Compact. Je vychozim bodem fidicich sbérnic
jednotlivych zén (max. 4). V Compact BuCo jsou ulozeny
parametry a nastaveni systému, jsou zde vyhodnocovany
udaje z venkovnich Cidel a ze vstupu vnéjSich zafizeni a na
jejich zakladé jsou vydavany odpovidajici centralni povely.

Pokud by pocet 4 z6n nedostaCoval nebo pokud by
nevyhovovala nabidka funkci, je nutné pouzit fidici systém
animeo IB+.

Ovladaci panel (Operating interface)

Ovladaci panel je vybaven vestavénym grafickym LCD displejem

s podsvétlenim, povelovymi tlacitky a kurzorovym kfizem pro pohyb
v menu a plné nahradi provozni pocitac. Pfi uvadéni systému do
provozu umoziuje intuitivni, napovédou vedenou konfiguraci
systému, v bézném provozu pak lze jeho prostfednictvim ovladat
v8echna zafizeni slunecni a pohledové ochrany. Na displeji jsou
také zobrazeny udaje Cidel (intenzita slunecniho svitu, vitr atd.)

Software animeo Compact

V pfipadé, Ze je v systému pouzit fidici pocita€ (PC), je e ———— =
software animeo Compact instalovan na tomto pogitadi. 1 08 0
Software zajisStuje dvé funkce: privodce prvotni konfiguraci pfi

uvadéni systému do provozu a obsluhu v béZzném provozu, kdy
poskytuje pfehled o parametrech systému a umozniuje zadavat
rucni povely.

Pokud ma systém pracovat bez PC i bez ovladaciho panelu,
provede se oziveni systému pomoci tohoto SW z instalacniho PC,
které se posléze odpoji a systém dale pracuje autonomné.

Compact sensor

Kompaktni povétrnostni Cidlo obsahuje €idlo vétru bez pohyblivych
Casti, Cidlo teploty, Cidlo desté, tfi slunecni Cidla a pfijimac signalu
presného ¢asu DCF 77. Tim jsou zajistény vSechny informace, které
systém potfebuje pro svoji &innost. Cidlo se upevriuje na fasadu
pomoci drzaku s nastavitelnym kloubem.

Compact sensor je propojen sériovou sbérnici RS485 s jednotkou
Compact BuCo a vyzaduje externi napdjeci zdroj 24V=. Pokud je
vybava kompaktniho povétrnostniho Cidla nedostate¢na, pouzijte

skfin vnéjSich Cidel (viz dale).
-
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animeo Compact

Skfin vnéjsich €idel (OSB, Outside Sensor Box)

vvvvvv

rychlost vétru, dést, teplota, viozny modul pfijimace DCF77).

V pfipadé pouziti OSB v systému animeo Compact nelze pouzit
smérovku vétru!

SkFin vnéjSich Cidel se zpravidla instaluje pfimo na stozar, na
kterém jsou upevnéna cCidla (viz obr.). Skfin vnéjSich Cidel je
propojena sériovou sbérnici RS 485 s jednotkou Compact BuCo
a vyzaduje externi napajeci zdroj 24V=.

Skfin vnitfnich ¢idel (ISB, Inside Sensor Box)

Do této skFiné jsou pfipojeny centralni ovladate zon 1 az4. "= = i@ = =
Pokud se jako ovladace pouziji spinace s aretaci, napf. HH } T
klicové, mohou plnit funkci zamku zény, tzn. neni mozné }'“ Uh e e
zadavat lokalni povely. Toho Ize vyuzit napt. pfi udrzbé UL

fasady zejména v pfipadé, zZe neni pouzito uzivatelské
rozhrani ani PC. Pouziti této skfiné a ovladacli neni povinné
a zavisi na konkrétnich pozadavcich na systém.

Motor Controller (MoCo, fidici jednotka pohonu)

Ridici jednotka pohonu pfijima centralni povely z Compact BuCo

i uzivatelské povely z mistnich ovladacu. Umoznuje pfipojit 1 az 4
pohony a ovladat je mistnimi ovladaci bud kazdy jednotlivé, nebo
je naprogramovat do skupin, ovladanych jednim ovladacem.

MoCo dovoluje kazdému uzivateli ulozit pomoci lokalniho
ovladacCe do paméti svoji vlastni preferovanou polohu
(mezipolohu) a kdykoli poté ji snadno vyvolat.

Jako lokalni ovladace Ize pouzit libovolné Zaluziové ovladace bez aretace, které
nemaji vzajemnou blokaci ovladacich tlaCitek. Tim je mozné dodrzet shodny design
ovladacu s ostatnimi elektroinstalacnimi prvky.

MoCo Ize také osadit modulem dalkového radiového ovladani RTS. MoCo se v tomto
pfipadé instaluje v dosahu dalkového ovladace. Pokud neni mozné pouzit radiové
dalkové ovladani (napf. v nemocnicich), Ize zvolit modul IR dalkového ovladani na
principu pfenosu povelu infraCervenym (IR) svétlem. IR Cidlo se instaluje na
nezakrytém misté v pfislusné mistnosti.

Na kazdé fidici sbé&rnici zony maze byt zapojeno az 100 MoCo. Ridici jednotky
pohonu MoCo se vyrabégji ve dvou variantach:

MoCo 4AC pro fizeni pohont 230V/50Hz, kazdy vystup samostatné jistén 3,15A
MoCo 4DC pro fizeni pohont 24V= (pro interiérové stinici prvky)
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animeo Compact

Moznosti systemu

Ridici systém animeo Compact je schopny fidit 4 nezavislé zény s maximalné 1600
pohony. Pro fizeni zén lze vyuzit udaje venkovnich ¢idel, monitorujicich okolni
povétrnostni podminky. Pro jejich vyhodnoceni se vyuzivaji vétrna Cidla, slunecni
Cidla, €idlo vnéjSi teploty a Cidlo desté. Dale Ize vyuZzit CasovaCe zén (nezavislé pro
kazdou zénu).

Na zakladé ziskanych udaju a podle zvoleného provozniho reZzimu pak Fidici systém
nepretrzité vyhodnocuje aktualni situaci, nastavuje sluneéni clony do odpovidajicich
poloh, chrani je pfed zni€enim vlivem Spatnych povétrnostnich podminek (vitr apod.),
povoluje €i zakazuje lokalni ovladani atd.

animeo Compact umoznuje (podle typu a poctu pouzitych jednotek) rozdélit objekt
na 1 - 4 nezavislé zény. Déleni do zén mlze byt provedeno podle rliznych hledisek -
podle fasad, svétovych stran, podle typu nebo doby chodu ovladaného zafizeni. Tato
hlediska |ze kombinovat, napf.: jizni fasada mlze byt rozdélena na zénu kratkych
Zaluzii a na zonu dlouhych zaluzii. Pro kazdou zénu mohou byt nastavena jina
kriteria. Naopak severni fasada se stejnymi exteriérovymi stinicimi prvky muze byt
pojata jako jeden celek pouze s ochranou proti vétru, nebot’ stinici prvky zde budou
plnit funkci spiSe pohledovych, lokalné ovladanych clon nez clon slunecnich.
Parametry pro fizeni kterékoli zony Ize nastavit na zakladé udaja libovolného €idla,
pfipadné i vice Cidel stejného druhu.

Obvykla sestava:

e 1x Compact BuCo + potiebny poCet MoCo + systémové prvky + ovladaci
panel / fidici PC.

V této sestavé Ize pIné vyuzit moznosti systému animeo Compact. Konkrétni
moznosti zavisi pouze na poctu a typu pouzitych systémovych prvka.

e max. poCet zén 4
e max. poCet MoCo na zénu 100
e max. poCet samostatné ovladanych pohonu 1600

Systémové prvky:

e HW ovladace / zamky z6n 0 ... 4, nutno pouzit
Inside Sensor Box

e pocet slunecnich cCidel

- pouzit Compact Sensor 3, pevné vestavéna,
orientovana po 90°
- pouzit OSB 0..8
e pocet vétrnych Cidel
- pouzit Compact Sensor 1, integrované, bez
pohyblivych Casti
- pouzit OSB 0..2
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animeo Compact

Cidlo vnéjsi teploty

- pouzit Compact Sensor

- pouzit OSB
¢idlo desté

- pouzit Compact Sensor

- pouzit OSB
pfijimac¢ prfesného ¢asu DCF

- pouzit Compact Sensor

- pouzit OSB

1, integrované
0..1

1, integrované
0..1

1, integrovany
0 ... 1 (vlozny modul)

HOME
MOTION BY



90eInbIJuoy IUpeqez
1IOVdINOD OJININY

HEIoER avEqolq suwsleza e soejauE
230 BQEPEJAD IADIZN|EZ IUOAGGI| Og3U

gl sHERuaEl) AJN0S t Auoz | Auoz (81 syenual AJWOS)
BPEPEAD IU[EHDT . H BPEPEAD IU[E{OT -
SO WIs|ER ¥ QW WISiER | s
! 1 ! =
; ; " ) ; ] ] ¥ TE
oc
=L ==
Q| el [ied oo G0D) AUl g) B
NOEPEMRG YDIU[END) po Aponisd
wid
c (ooM) +g) sowsgs T ) 48| sEgs {oom)
a 13||onuoTy 1030 ] R - | 1P 13]|0UeT) 1010
o ZH OEh DET |- i i i S aEmETse oH DS DED
S-NLHS (e RE=anoay] 210 29y Aegnasdop SNLAS !
WON0L ¥EW 'AAU X TR T [ee]
; ; ' W '
OO ¥O0L ¥EW JAUGT S0AUISGS 1IpL 1
e IH 09N DEE ¥ E [ | TR 5 eg
S-MLMS uoz yadnpoupsl +g| Jsgs yarpy Adnisis ZH (/A DET
m Eiungs ﬁ §-NLHS
13[|onuony Buppng suoz-
- a1 syenu=d AdWos) — m. . | e . 2 ¥
w — fujeQua {pig spod
n JEPEAT IUERUAT) LG NP oepged 80D ymislzun ..Lv_..._.“_vh
a Al ' EE drjsfa  dngsa 121p dnysn = PE [ounz
U LineT wEw) oy ey Shojeusindzag y _
_eyaniog,, dmsks f A T e
’ Wl ¥ew A gt xg —= i e
oy ey Anojeiusindzag U = L 0 Vi ————
yoepdog. dmsp r {=d fumonom) 410 fuunod “cep S _.__._._..m_...._mwm_._w_.h_mt.” wnxm__._ e
W05 Ew AR 50T - ot D i s L S
r1 PR T EW SIUNS Mg e TEOEon)
[os ¥el M FHE % g ¥0g JOSUIg APISING
gengod 10iply {red Ausancus) 45y Aeeeod ‘sep 5y
S - supedid

sl

(400 alepn oyzsoses sewnlud “eyoidat x|
'159p X} "QIA X| “SOUNS ¥g HUED ounad)
Josuag joedwog




animeo Compact

Compact
Sensor

sttecha |

Zdroj 24V=
! k fidicimu PC nebo
. obsluznému panelu
! (jsou-li pouzity)
i k centralnimu ovladaci
230V TN-S (ie-li pouzit)
Inside Sensor Box vstup ALARM (je-li pouzit)
(je-li pouzit) vystup ERROR
230V TN-S—--—-- —
Ovladace - zamky z6n T - 230VTN-3
Z1 72 73 Z4
! ! ! ! Compact Building Controller
Looboo oo b
OO HCR sbérnice IB+ sbérnice IB+  sbérnice IB+ sbérnice IB+
z6na 1 z6na 2 z6na 3 z6na 4
230V TN-S 230V TN-S
k dal&im MoCo od rozvadéce 1. NP
4—--—--—--—-/- -------------------- S
sbérnice 1B+ ¥ ¢ sbérnice 1B+
z6na 1-1. NP | |  zbnai
k dal$im MoCo . . 1. NP
- I I
( | r | sbérnice IB+  sbérnice IB+  sbérnice IB+
z6na 2 z6na 3 z6na 4
MoCo 1.2 - MoCo 1.1
P
EEE N R LEGENDA:
E i @ Pohon (roletovy, Zaluziovy, ...)
i §M1‘1.1 M1.1.2 M1.1.3 M1.14 }
[ S1.1.1 lo's Zaluziovy spina¢ - lokalni ovlada&
: (libovolny Zaluziovy ovlada¢ bez aretace
a vzajemné blokace tlacitek)
MoCo Ridici jednotka pro 4 pohony

230V TN-S 230V TN-S
k dal§im MoCo od rozvadéce 2. NP
- s e e e e s e — e e — -
sbérnice IB+ / ;/sbérnice 1B+
z6na 1-2. NP | | zbna1
k dal$im MoCo : t 2.NP

[

MoCo 2.1

H

M2.1.1 M2.1.2 M2.1.3 M2.1.4
- 82.1.1

O

]

sbérnice 1B+
z6na 1

do dalSich podlazi

(Motor Controller)

Napajeci vedeni 230V, napi. CYKY J-3x2,5

Vedeni k pohonu, napf. CYKY J-4x1,5

Napajeci vedeni 24V=, napf. CYKY J-2x1,5

Vedeni datové nebo povelové sbérnice

UTP 2x2x0,8 povinné
Vedeni ovladaci, napf. SYKFY 2x2x0,8

Maximalni povolené délky jednotlivych
vedeni viz blokové schéma

Konkrétni provedeni kabelaze a umisténi
jednotlivych prvkd systému zavisi na
stavebni dispozici a konfiguraci systému

animeo Compact
Compact Sensor
kabelaz - princip
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230V pro
destové cidlo
(je-li pouzito)

animeo Compact

Outside
Sensor
Box

stfecha

(libovolny Zaluziovy ovladac bez aretace

|
|
. Zdroj 24V=
|
. | k Fidicimu PC nebo
! . obsluznému panelu
i I (jsou-li pouzity)
; k centralnimu ovladadi
2:30V TN-S 230V TN-S (ie-li pouzit)
pres proud.
chrani¢ Inside Sensor Box vstup ALARM (je-li pouzit)
(je-li pouzit) vystup ERROR
230VTN-S —--—-- —| Ovladace - zamky zén T - 230V TN-S
21 722 73 74
i i i i Compact Building Controller
Loolorboo b
e sbérnice IB+ sbérnice IB+  sbérnice IB+ sbérnice IB+
zbna 1 z6na 2 z6na 3 zbna 4
230V TN-S 230V TN-S
K dal&im MoCo od rozvadéce 1. NP
4—--—--—--—-/- ------------------- Vi
sbérnice IB+ . i sbérnice IB+
z6na 1-1. NP | | zbéna1
k dal$im MoCo . . 1.NP
- I I
( I ( I sbérnice IB+  sbérnice IB+  sbérnice IB+
z6na 2 z6na 3 z6na 4
i MoCo 1.2 i MoCo 1.1
RN R LEGENDA:
L
P P i @ Pohon (roletovy, Zaluziovy, ...)
i : PMI2A MI22 MT23 MT24 i : IM1T4 MTT.2 MIT.3 Mi14 5 L - .
Pt P o Zaluziovy spinac - lokalni ovladac
Pt $1.2.1 P 51.1.1

a vzajemné blokace tlacitek)

MoCo Ridici jednotka pro 4 pohony
230V TN-S 230V TN-S (Motor Controller)
k dal§im MoCo od rozvadéce 2. NP
-
sbérnice IB+ 7 “sbérnice 1B+ —r— = - Napajeci vedeni 230V, napf. CYKY J-3x2,5
zona 1-2. NP | | zona1
k dal$im MoCo . . 2.NP — - Vedeni k pohonu, napt. CYKY J-4x1,5
- I I
( I ( I ——————— Napajeci vedeni 24V=, napf. CYKY J-2x1,5
Vedeni datové nebo povelové sbérnice
P MoCo 2.2 P MoCo 2.1 UTP 2x2x0,8 povinné
i E i- r r r ; ; E in ; . . e Vedeni ovladaci, napf. SYKFY 2x2x0,8
[ i i i i P i i i
i i i i [ i i i Maximalni povolené délky jednotlivych
: ! i : i 1 1 vedeni viz blokové schéma
i P M22d M222 M2.23 M224 i P M2 M212 M2 13 M214 !(onkréjtn’i provedaenika’beléie?ggmisténi
Pl §2.2.4 I S2.11 jednotlivych prvkd systému zavisi na
i i ) & i H CI: 212 stavebni dispozici a konfiguraci systému
f ! ();‘ $2.1.3
CG s2.1.4 .
v animeo Compact

0SB
kabelaz - princip

do dal$ich podlazi
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